2% Semana

" do Planejamento

Inventario Rodoviario Para a

Geréncia de Pavimentos

Equipamentos para Levantamento em Campo
Ernesto Preussler
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Z#Semana

do Planejamento
FALLING WEIGHT DEFLECTOMETER (FWD)

GRIP TESTER

PERFILOMETRO LASER | RSP 5.2

GROUND PENETRATING RADAR (GPR)

HEAVY VEHICLE SIMULATOR (HVS)

PAVEMENT SCANNER | ESCANEAMENTO DO PAVIMENTO DE FORMA CONTINUA
PENDULO BRITANICO (MICROTEXTURA)

MANCHA DE AREIA (MACROTEXTURA)

LIGHT WEIGHT DEFLECTOMETER (LWD)

MOBILE MAPPING SYSTEM (MMS)
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ROAD VIDEO SURVEY VEHICLE (RVSV)
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: FALLING WEIGHT DEFLECTOMETER (FWD)
V  Medic¢Oes de carga/deflexao

: GRIP TESTER
V  Medicéo de atrito
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: PERFILOMETRO LASER | RSP 5.2
V  Irregularidade longitudinal;

V  lIrregularidade transversal.
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: GROUND PENETRATING RADAR (GPR)
V  Investigagao geofisica.
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: SIMULADOR DE TRAFEGO (HVS)
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| PAVEMENT SCANNER | Escaneamento do pavimento de forma continua

A partir da interpretacdo dos dados e das imagens levantadas pelo equipamento Pavement Scanner, sdo avaliados e
calculados os indices de parametros de desempenho dos pavimentos:

indice de gravidade global (IGG) | Norma DNIT 006/2003-PRO);
Afundamento/Flecha nas trilhas de roda;

Levantamento visual das condi¢des do revestimento de acordo com a norma DNIT 007/2003-PRO;
Levantamento Visual Continuo da Condicéo de Superficie (LVC) | DNIT 008/2003-PRO;
Levantamento Visual Detalhado (LVD);

indice de Condic&o do Pavimento (ICP) | DNIT 062/2004-PRO;
Irregularidade Longitudinal (QI/IRI) | DNIT 009/2003 - PRO;
indice de Condic&o dos Pavimentos Flexiveis (ICPF) | DNIT 008/2003-PRO; |
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indice de Estado Superficial (IES) | DNIT 008/2003-PRO;

egrau existente entre faixa e acostamento.
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PENDULO BRITANICO (MICROTEXTURA)

V  Execucdo de ensaios de resisténcia de
superficies umidas a derrapagem

Z#Semana

do Planejamento

: MANCHA DE AREIA (MACROTEXTURA)
V  Avalia macrotextura dos agregados,
parametros que influem na aderéncia

entre pneu X pavimento.
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: LIGHT WEIGHT DEFLECTOMETER (LWD)
V  MedicOes de carga/deflexdo (terraplenagem, base e sub-base).
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: MOBILE MAPPING SYSTEM (MMS)

: SERVICOS
Informacgdes de elementos de sinalizagdo e seguranca;

Levantamentos para projetos funcionais, basicos e executivos;

V
V
V' As Built, As Is, As Found,
\
\
V

Levantamento planialtimétrico cadastral georreferenciado;
Cadastro Técnico;

Geracao de modelos digitais de superficie e elevacao.

| CARACTERISTICAS DO EQUIPAMENTO
V' AColeta massiva de dados: + 1 milhdo de pontos por segundo;

VvV AConfiavel, rapido e seguro;
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: ROAD VIDEO SURVEY VEHICLE (RVSV)
V  Fotografias em 360° graus durante o deslocamento do veiculo.
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PAVEMENT SCANNER

Cameras de alta poténcia e

linhas de projecao a laser
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EQUIPAMENTO MULTIFUNCIONAL T PAVEMENT SCANNER

Equipamento a Laser

Deteccdo automatica de todos os defeitos superficiais
Deteccédo de afundamentos

Detecc¢éo de macrotextura

Deteccéo de IRI

Medicdo de Degrau
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COMPLETA VARREDURA DE DEFEITOS

METODO UTILIZADO NAS CONCESSIONARIAS

MENOR RISCOS DE ACIDENTES/POUCO TEMPO NA PISTA

FORMA DE DETECCAO COM ELEVADA REPETITIVIDADE DE RESULTADOS
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PAVEMENT SCANNER

Visia Esquemdbtica Frontal Vista Esquemidtica Lateral
Sensor
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DETECCAO AUTOMATICA

NOoOORWNE
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Linhas de marcacéao
Fissuras

Trincas Classe 1
Trincas Classe 2
Trincas Classe 3
Panelas

Degrau de Acostamento
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VALIDACAO DA DETECCAO AUTOMATICA
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: LVD T LEVANTAMENTO VISUAL DETALHADO

Levantamento Visual Detalhado - LVD

Rodovia: BR-???/?? Pista: Dupla Data; 20/07/2017 Inicio: 000,000
Sentido: Crescente Operador: Leonardo Bozza Rangel
eskl:::a 000,000 000,020 000,040 000,060 000,080 000,100 000,120 000,140 000,160 000,180 000,200 000,220 000,240 000,260 000,280 000,300 000,320 000,340 000,360 000,380 000,400 000,420 000,440 000,460 000,480 000,500
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a
R F1 11,87 9,54 3,90 3,04 2,37 2,61 3,86 3,73 324 3,03 2,80 2,09 2,90 2,58 3,56 2,80 4,06 341 3,38 3,57 2,66 2,92 3,80 3,30 3,32
(m/km) F2 2,86 9,49 5,45 3,18 3,11 4,84 6,10 4,39 2,91 3,09 3,60 3,57 313 2,79 4,19 2,83 3,62 3,44 4,08 3,49 2,72 2,96 2,32 2,89 3,80
Ac
- 1,24 0,00 0,18 0,35 0,27 0,29 0,15 0,25 0,14 0,38 0,92 1,25 1,46 1,46 1,55 0,97 0,90 1,04 1,52 0,75 1,25 1,24 1,40 2,84 1,60
0,25 1,62 1,39 1,57 1,26 2,03 1,17 1,49 2,16 2,66 1,87 2,40 2,64 2,80 2,14 1,69 1,92 1,54 1,68 2,73 2,91 2,01 1,49 1,16 5,49
ATR F2 3,35 2,04 0,99 0,74 1,94 5,75 2,13 1,60 1,80 1,76 1,15 2,03 1,92 1,08 0,69 0,54 0,41 0,74 1,25 0,64 1,12 1,14 1,66 0,95 1,16
(mm) 1,86 4,31 3,79 4,11 4,00 6,60 5,60 2,54 2,06 2,29 3,62 2,24 1,75 2,37 2,02 4,63 2,18 2,08 2,68 3,74 2,82 2,15 1,50 2,23 191
Ac
Degrau do Ac. (mMm) 12,46 14,59 13,95 18,94 61,11 13,60 13,86 48,33 78,44 75,25 50,66 98,07 115,27 85,25 79,18 53,93 13,57 14,96 16,12 28,92 81,19 114,00 96,91 94,06 65,76
F1
Obs:

Trincas Isoladas FC-1 l 940 m Exsudacao 0,0 Bom IRl O 2,9% Dreno N&o Avaliado

Trincas Isoladas FC-2 e FC-3 l 365,0 m Desgaste l 0,0 Regular 1,9 < | 11,4% OAE Bomb. de Finos §
J, TB,JE e TBE l 843,6 m? Desplacamento l 1,2 m*  Ruim IRI>2,7 85,7%  Marco Quilométrico Desvio
Remendo '] 00  Escorregamento de Massa ] 0,0 Lombada Fresado B
Afundamento l 28,8 m? Ondulacéo l 0,0 Bom ATR O 836% Sem Faixa Radar l
Desagregacao l 9,6 m? Reguar 3 < ATF 150% Sonorizador Grelha
Panela l 0,0 Ruim ATR>7 1,4% Junta Pedagio §




